Terminale S

. . B . Annexe
Exercice 2 : section, équations de plan

A rendre avec la copie

ExERrcicE 1 Polynésie 2015

On considere le pavé droit ABCDEFGH ci-dessous, pour lequel AB =6, AD =4 et

Exercice 2 : section, équations de plan

AE=2. H G
I, J et K sont les points tels que Al = EAB’ Al = ZAD, AK = EAE . :
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On se place dans le repere orthonormé (A ; AT , AT , AK ) .

2
1. Vérifier que le vecteur 7 de coordonnées | 2 | est normal au plan (IJG).
-9

2. Déterminer une équation du plan (IJG).
3. Déterminer les coordonnées du point d'intersection L du plan (IJG) et de la droite (BF).

4. Tracer la section du pavé ABCDEFGH par le plan (IJG). Ce tracé sera réalisé sur la figure
donnée en annexe a rendre avec la copie). On ne demande pas de justification.
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5
En remplagant ¢ par 3 dans 1'équation de la droite (BF), on obtient :

Correction
10
L (6 ;0 3) .
EXERCICE 1 Polynésie 2015
4. La section avec (ABCD) est la droite (1J).
1. Al = 1A_B> — AB =6Al — B@®6;0;0) ; La section avec (ABFE) est la droite (IL).
6

1 . La section avec (BCGF) est la droite (LG).
Al =-AD < AD =4A] < D(0;4;0); . . . .
4 Il reste a trouver l'intersection P du plan (IJG) avec la droite (HD) : comme les plans (ABFE) et

E(’ _ %A—E) — E _ ZR — E0;0;2). (DCGH) sont paralleles, les droites (IL) et (GP) sont parall¢les.

o On trace donc la parallele a (IL) contenant G qui coupe (HD) en P.
Comme AG =AC +CG =AB +AD +AE =6AI +4AJ +2AK , donc G(6; 4 ;2). On en déduit
que J(-1;1;0) etJG(®6;3;2).

Or -1 =—24240=0 et Annexe

La section est donc le pentagone JILGP (voir a la fin).

7-JG=12+6-18=0. A rendre avec la copie

Le vecteur n est donc normal a deux vecteurs manifestement non colinéaires du plan (IJG) est
normal a ce plan.

2. On sait qu'alors une équation du plan (IJG) est : H G
M(x; y; 20 e JG) < 2x+2y-9z+d=0. :
En particulier : 1(1; 0; 0) € JG) <= 2+0-0+d =0 < d=-2. E
Une équation du plan (IIG) est: M(x; y; 2) € IJG) <= 2x+2y—-9z-2=0.
3. OnaAF =AB +BF =AB +AE , donc F(6;0;2).
Or M(x ; y; 2 € BF <= il existe t € IR tel que W = tﬁf — K C
xX—6 = t(6-6) x = 6
y-0 = t0-0 <=<{ y = 0
z—0 = t(2-0) z = 2t .
Donc si M(x; y; 2) € {JG) N (BF) ses coordonnées vérifient le systeme : A
X = 6
i/ i gt 2>2x6+0-9%x2t—-2=0 <= 10-18t=0 < 10=18t —
2x+2y-9z-2 = 0
5
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