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+ (Ccomection ]

1
1. Résoudre dans [0; 2x[ I'équation sin (x) = -3 :
c e . 3

2. Résoudre dans [0; 27| I’équation sin (2x) = - :

(correction ]

Résoudre les équations suivantes :
3 2 5t 15

1. cos(x):ﬁ,xeR; 3. sin(x):ﬁ,xe —n;—n[;
2 2 3 2
2 1

2. cos(x):g,xe[—Sn;n[; 4. cos(x):E,xe[O;Zn[;

+ (Ccomection ]

3
1. On donne sin(x) = % avec X € [g ; n] . Calculer cos(x).

2. On donne sin (x) =

V3-v5
4

avec X € [—n; —g] . Calculer cos(x).

3 35m 47w
Trouver les éventuels réel x tels que : cos(x) = % et xe |—; —

27 2
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[ Correction ] 2. Résolution de I'équation cos (x) = % dans [—57; 7[.
2
- o Solution dans R. Les solutions dans R de I'équation cos (x) = % sont :
1 7 11w
1. L’ensemble des solutions de I'équation sin (x) = -3 dans [0; 2] est: S= {F, T} x = % +2km, k€Z ou x = _% +2kn, keZ.
3 P . . _ .
2. Résolution de I'équation sin (2x) = \/7_ dans [0; 27[. o Déterminons les solutions dans [-57; [
. o 19 cas : 1 3
o Solutions dans R : , —57[<%+2kn<n — _E<k<§
7 /4 .
2x = 3 +k2m, keZ ou 2x = 3 + k2m, k € Z, on obtient alors : = ke{-2,-1,0}
T T ot k
x—g+kn,k€Zoux—§+ 7, k€. L 2¢ cas -
5n < d 2k 19 <k >
o Déterminons les solutions qui sont dans [0; 27[. STy tekm<m = 18 Y < 8
— ke{-2,-1,0}
o 1T cas:
b/ 1 11 , . T b/
O<E+k2n<2n — —6<k<g L’ensemble des solutions est donc S:{Z+2kn, ke{—2,—1,0}}u{—z+2kﬂ, ke
— kefo,1} {-2,-1,0}}.
2¢cas: 2 5n 157
) T 1 5 3. Résolution de I'équation sin (x) = £ dans | —; —
0<§+k2n<2n — —§<k<§ 2 3 2
— ke{o1} , _ o V2
o Solution dans R. Les solutions dans R de I'équation sin (x) = - sont :
T 7n w4
L’ensemble des solutions est donc S = {—, —, =, —} T 37
6 6 3 3 x:Z+2kn,k€Z oux:Z+2k7r,k€Z.
Déterminons 1 lutions dans 5—” 15—”
- o Deéte ons les solu '
1 cas :
. 3 b4 °
1. Les solutions de I'équation cos(x) = % dans R sont x = s +2kn, k€ N ou 5?” < % +2kT < 157” — g <k< 157”
T
x:—g+2kn, keZ. < ke{1,2,3}
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o 2¢cas:
57 3nm 157 11 27
— < —+2kn<— <= —<k<—
4 2 24 8
< ke{1,2,3}

3
L’ensemble des solutions est donc S = {% +2km, k€ {1,2,3}} U {Tﬂ +2km, k€

{1,2,3}}.

. . . 1 . T
4. Les solutions de I'équation cos(x) = 3 dans lintervalle [0;2m[ sont x = 3 ou

57
xX=—.
3

- (ononce ]

3
1. sin(x) = % Déterminons les valeurs possibles de cos(x).
2
3
sin?(x) + cos?(x) =1 < cos?(x)=1-— (%)
9 2
< cos“(x) = 3
V2

< cos(x) = ou cos(x)= —?

@]

/4 .
Lorsque x € [5’”] ,ona cos(x)<0. Ainsi :

cos(x) = 2
3

5
2. sin(x) = . Déterminons les valeurs possibles de cos(x).
2
3-V15
sin?(x) +cos?(x)=1 <= cos?(x)=1-— (\/_T)
3-2v15+5
— cos?(x)=1- T
2 16-8+2v15
~— cos*(x)= ——M—
16
) 4++/5
<~ cos“(x)= T
4+/15
< cos(x) = i—4

T .
Lorsque x € [—n,—z] ,ona cos(x) <0. Ainsi :

4+ V15

cos(x) =— 2

. . 3
Les solutions de '’équation cos(x) = % dans R sont :

x:%+k2n, keZ ou x:—g+k2n, keZ

35 47w
Déterminons les solutions dans | —, -
ler cas :
357 < T ko< 47w
2 6 2
26 35
3 7773

8,8< k<1138
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ke€{9,10,11}

2ecas :

ke€{9,10,11}

Ensemble des solutions

T /4 T T /A T
§={% +187, = +20m, = + 22, -~ + 187, - = + 20m, - + 227}
6 6 6 6 6 6

’ ’ ) ’

_{10971 1217 1337 1077 1197 1317:}
1 6 6 6 6 6 6




